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Projektowanie ASD
Projektowanie rozmieszczenia systemu rur

System — : s ~—D
ksztattu - M
System System R
. . ' . ksztattu -1  ksztaltu - U
®  Zdefiniowanie liczby oraz wielkosci A . -
punktéw probkowania

®  Maksymalna dtugos¢ rur:

"sPRO SENS: 1 x300 m*

8 PRO SENS &: 2 x 300 m* y .
"  Symetryczny system rur Q:'ﬁ':()

®  Asymetryczny system rur
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®  Jeden punkt prébkowania obejmuje do

150 m? (dla specjalnych projektow,

moga to to by¢ obszary wieksze)

* z otworami przyspieszajacymi
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Projektowanie ASD
Projektowanie rozmieszczenia w 6 krokach

» Krok 1: Klasa doktadnosci
Wybdr klasy doktadnosci detekcji: A, B lub C zgodnie z norma EN 54-20. Klasa
bedzie zdefiniowana przez plan instalacji pozarowej zgodnie z norma.

» Krok 2: Planowanie obszarow detekcji jak dla detekcji punktowej lub wedtug
lokalnych zasad (odpowiednio jak dla VDE 0833-2). Zdefiniowanie ilo$ci otworéw
probkowania.

» Krok 3: Wybor niezbednego wyposazenia

» Krok 4: Wybor odpowiedniego systemu rur

» Krok 5: Sprawdzenie czutosci oraz dtugosci rur zgodnie z wytycznymi w instrukcji

» Krok 6: Planowanie otworow probkowania powietrza
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Projektowanie ASD

Wybor klasy systemu

A

Klasa Opis Przykiadowe zastosowanie
Bardzo wczesna detekcja:
Czujnik dymu Wykrycie bardzo rzadkiego dymu, na przyktad wykrycie

zapewniajgcy bardzo
wysokg czutosc detekcji

w kanatach klimatyzacyjnych bardzo rozrzedzonego
gazu mogacego pochodzi¢ ze sprzetu znajdujgcego sie
w srodowisku kontrolowanym, takim jak clean room

Czujnik dymy
zapewniajacy
zwiekszong czutos¢

Wczesna detekcja:

Na przyktad specjalne wykrywanie pozaru w obrebie lub
blisko cennych wartosci, wrazliwych lub kluczowych
elementow, takich jak komputery lub szafy urzgdzen

detekej elektrycznych.
Normalna detekcja:
Czujnik dymu Ogdlne wykrywanie pozaru w normalnych

zapewniajgcy normalng
czutosc¢ detekcji

pomieszczeniach lub przestrzeniach, gwarantujgc, na
przyktad, co najmniej rownowazny poziom wykrywania
jak czujki punktowe lub belkowe systemy detekcji dymu.
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Projektowanie ASD
Projektowanie rozmieszczenia rur

Krok 2: Planowanie obszaréw kontrolnych (przyktadowo uzyte VDE 0833-2)

[ Dachneigung o
= Planowanie zgodne z VDE 0833-2 Grundfidche des zu
L b
l.lber;;t::"r::dan Art der automatischen Brandmelder Raumhdhe bis 20° liber 20°
= RO6zne kraje majg rozne ograniczenia 4 4
Punkifermige Rauchmeider DIN EN 54.7
bis 80 m? Ansaugrauchmelder DIN EN 54-20 bis 12 m 80 m? 80 m?
Klassen A, B und C2
Punkiformige Rauchmelder DIN EN 54-7 [bis6 m 650 m* a0 m?
Ansaugrauchmelder DIN EN 54-20, tber 8. B .
Kiassen A, B und C? bis 12 m 80 m* 110 m*
A Maximaler Uberw dber B0 m2 Punktformige Rauchmelder DIN EN 54-7 | Gber 12 m. 120 m? 150 m?
Abhangig von Nut Ansaugrauchmelder DIN EN 54-20 bis 16m-
I:I wicklung und Rau Kiassen A und B = _
Ansaugrauchmelder DIN EN 54-20 Uber 16 m & &
Winkel, den die D Klassen A" bis 20 m
oder eine Decke verschiedene Neigungen, z. B. bei Sheds, zahlt die kleinste vor-
« kommende Neigung.
a Je Ansaugdffnung
b Bei Dachern mit einem Neigungswinkel wird die Raumhohe am hachsten Punkt des
Raumes beracksichtigt.
c Auch Melder mit dem Klassenindex R oder §
d Je Punkt eines Mehrpunktwarmemelders
e Siehe Tabelle 1; die maximale Uberwachungsflache ist objektspezifisch festzulegen
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Projektowanie ASD
Projektowanie rozmieszczenia rur

Krok 3.: Wybor niezbednego wyposazenia

Wyposazenie rur, ktére majg wptyw na przeptyw powietrza (filtry, skraplacz,
przeciwwybuchowa bariera ochronna) sg komponentami, ktére muszg byc¢

uwzglednione w planowaniu
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Projektowanie ASD
Projektowanie rozmieszczenia rur

Krok 4: wybor odpowiedniego systemu rur

D
D
D

-

=

Ksztatt Ksztatt Ksztatt
systemu -1 systemu-U Ksztalt systemu — Czterokrotne U systemu - M Ksztatt systemu — podwojny U
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Projektowanie ASD
Projektowanie rozmieszczenia systemu rur

7.0 6.8
. T 90
Krok 6: Planowanie otwordw prébkujgcych 56
" 46/‘51 2
k- * ° 36
A B CDEFTF L. a2
I T T T D 1YV f\ 5
0.4
“ 80 )
. 8t
I I BD Ve ;‘; 09 0‘;
Liczba otworéw/system 2 4 6 8 10 12 14
Srednica otworu
zasysajgcego w mm
A 5.2 3.6 34 3.2 2.5 2.5 2.0
B — 4.0 34 3.2 3.0 2.5 2.0
C — — 3.6 3.4 3.0 25 25
D — — — 34 3.2 3.0 25
E — — — — 3.2 3.0 3.0
F — — — — — 3.2 3.0
G — — — — — — 3.2
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Projektowanie ASD
Projektowanie rozmieszczenia systemu rur

Krok 6: Planowanie otworow probkujgcych .
Ochrona strefy Uproszczony projekt

Mak. catkowita dtugosc rury. 120 (150*) m 60 m

Mak. liczba otworow prébkujgcych 20 18

Mak. odstep pomiedzy otworami prébkujgcymi 12 m 4m
Min. odstep pomiedzy otworami prébkujgcymi 4m 0.1m

Przyktad: Przykfad:
B C D E F 12 otworow 12 otworow
Io] IoT Io]
prébkujgcych o prébkujgcych o

roznych wielkosciach wielkosci
A:25 D:3.0 3.0 mm kazda

Rura o ksztatcie - U z 12 otworami probkujgcymi  [EEEHPASEE SHECHY

C.25 F:3.2
* . .
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Projektowanie ASD
Projektowanie rozmieszczenia
— symetryczny system rur

TITANUS®
[fe] [o] [o] [o] [o] [eT D
2.5 2.5 2.5 3.0 3.0 3.2
C Symmetrical pipe
[ [o] [o] [o] [o] [o] [T D
2.5 2.5 2.5 3.0 3.0 3.2

® Ta sama liczba otwordéw probkujgcych na kazdym odgatezieniu
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Projektowanie ASD
Monitorowanie pokoju przy pomocy
symetrycznego systemu - U

2.5 2.5 2.5 3.0 3.0 3.4
=
NI T=T =1 =T =T =T ST D
2.5 2.5 2.5 3.0 3.0 3.4
® Mak. catkowita dlugosc rur: 150 m
® Max. liczba otworow: 20
Number of | 5 4 6 8 10 ; 14 | 16 | 18 | 20
apertures
Sampiing aperture
= in mm?)
A|l52 |36 |34|30|25|25|20]| 20| 20 |20
B - 44 34 30 30 25 20 20 20 |20
C - — 36 32 30 25 25 20 20 |20
D - — — 34 32 3.0 25 25 20 |20
E - — — — 32 30 3.0 25 25 |20
B | == = — - — | 34| 32| 30| 25 |25
6 | = _— - - — — | 386 | 34| 30 |25
=i == | = | = | = | =|2%|%% >
I _— = —_ — — — — —_ 36 |36
J == = e — -— — — —_ - 3.8
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Projektowanie ASD
Asymetryczny system rur

TITANUS®
3.4 3.4 3,6
O
asymmetrical pipe system
25 2.5 25 3,0 3,0 34

® Liczba otworéw prébkowania na krétszym i dtuzszym przewodzie, moze by¢

rézna nie wiecej niz o 50%

® Rozmiar otworow probkowania zalezna jest od kazdego odgatezienia,

niezaleznie od pozostatych.
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Projektowanie ASD

Asymtryczny system

[of [oF
25 25 25

3.0

Symmetrical pipe system

3.0

25 25 25

3.0

3.4 34

3.0

Symmetrical pipe system

Number of Points per

Pipe System 2 4 @ 8 10 @ 14
air sampling points
in mm[1])

A 5.2 3.6 3.4 3.2 25 25 2.0

B — 4.0 3.4 3.2 3.0 25 2.0

C — — 3.6 3.4 3.0 25 25

D — — — 3.4 3.2 3.0 25

E — — — — 3.2 3.0 3.0

F — — — — — 3.2 3.0

G — — — — — — 3.2
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Projektowanie ASD
Przyktady ¢wiczeniowe
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Projektowanie ASD
Monitorowanie przestrzeni hali

. Wymaganie: Projekt powinien by¢ planowany zgodnie z klasg B

=  Zastosowanie filtrow powietrza LF-AD powinno by¢ rozwazone

Przyktadowy wymiar hali produkcyjnej

35 m

A
v

16 m

v
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Projektowanie ASD

Monitorowanie przestrzeni hali

= Fazal: Podzieli¢ hale na obszary zgodnie z instrukcjg dla czujek punktowych, na

przyktad maksymalny obszar 60 m?

35m
56 m? 56 m? 56 m? 56 m? 56 m?
16 m
56 m? 56 m? 56 m? 56 m? 56 m?
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Projektowanie ASD
Monitorowanie przestrzeni hali

Faza 2: kazdy punkt prébkowania oznacza czujnik dymu typu punktowego

35 m
< >
A
® ® ® ® ®
16 m
® ® ® ® ®
v
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Projektowanie ASD
Monitorowanie przestrzeni hali

35 m
[ = — — — —
16 m
C - — — @ |
v
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Projektowanie ASD
Monitorowanie przestrzeni hali

= faza 3.2: Potgczenie punktéw probkowania, w tym przypadku:

rura o ksztatcie — U z 10 otworami prébkujgcymi

) 35m R
A
[ S S S S—
16 m
S S o S o—
= = v
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Projektowanie ASD
Monitorowanie przestrzeni hali

Number of | 5 4 6 8 |10 [ 12 | 14 | 16 | 18 | 20
apertures
Sampiing aperture
@ inmm?
A|l52)|36|34|30|25 (25|20 20/ 20|20
B| — |44 |34 |30 |30(|25]|20)| 20/ 20|20 b ® g g
c|—|—|36]|32|30|25|25|20] 20 |20
B|l=|=|= 1|33 5 |38 |25 | 35 |2¢ |30 J
E| =] == | = | 32 |30 |36 | 25 | 25 |28
B |l= =i = | = || = | |52 | xe |28 |28 ® ® ® e
G | =] o=l == || =m0 | = | == |22% | &8 | &8||25
== = || = || = | == | = |22
1EYNE P 5 I =0 = =Sl
e e ) (N 8 I el e s T

=  Odczyta¢ srednice otworow i klase czutosci w programie PipeExpress
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Projektowanie ASD
Przyktady projektowe

[ . T — — Y e
T DR, e
- ASS Qe ave ¥ ” == S e -— Jre———

Rozwiazanie:

= System rur: ksztatt — U z filtrem typu LF-AD
= Maks. dtugosc rur: 120mz69V
140mz9.0V
* Rodzaj detekc;ji: DM-XX-10, regulowana do 0.10 %/m

DM-XX-10, regulowana do 0.20 %/m
= Wykorzystujgc planowanie projektu, wymaganie klas (A,B lub C) dla
kazdego punktu pobierania prébek, zostanie spetniona

= Skumulowany efekt nie bedzie brany pod uwage.

Security Systems | ST/SEP-STS | 06/06/2017 Fa
) BOSCH



Projektowanie ASD
Projektowanie magazynow o wysokim ryzyku

Widok z boku Widok z przodu
T T
Punkt detekgiji \ ﬁ .....
c . -
System rur t ; .....
(O .....
%
_ SN 2|3
TITANUS
N / .
N 7 ] . |
V4 Bez
Widok z géry rozwi ie 1: Odlegioéc:: m.ied;y
Bez przerwy pomiedzy E 3 odgatezieniami
potkami =
Rozwiazanie 2: | | | |
Z przerwg miedzy r T T T | | | . ) )
potkami o I N S— — Max. Poziome rozmieszczenie:
max. 3.3.m max. 6.5 m kazda 1. Obszar detekcji: 26 m
Planowanie wedtug DIN VDE 0833-2 2. Obszar detekcji: 13 m
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